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型號
移動量
滑台面尺寸
進給絲杆(滾珠絲杠)
導軌
主材質—表面處理
自重
分辨率

限位感應器
原點感應器
狹縫原點感應器

附屬螺絲(內六角帶帽螺栓)

MAX速度
單向定位精度
重複定位精度
耐負載
力矩剛性
空轉
背隙
真直度
平行度
運動的平行度
仰俯/橫擺

00mm
00×00mm

0kg
○○—○○處理
○○○○
φ0導程0

00μm/脈衝
00mm/sec
00μm以內
±00μm以內
0kgf【0N】
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KS000-00
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馬達步進角

360°
1脈衝移動量（mm）＝滾珠絲杠導程（mm）×　　　　　 ×
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