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CCWLS CWLS

＜接近原點檢測工序＞

<原點檢測行程>

NORG

ORG

ORG

a點

b點

b點

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4開始位置5

LD

SD

SD

JD

JD JOG

SD

※

※實線表示突然停止
設定時，虛線表示
減速停止設定時。

（a點檢測時
感應器OFF）

（a點檢測時
感應器ON）

※

F速度

L速度

F速度

L速度

L速度
SD
L速度

F速度
L速度
SD
L速度

L速度

F速度

L速度

L速度

JOG

L速度
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CCWLS CWLS

＜接近原點檢測工序＞

<原點檢測行程>

NORG

ORG

ORG

a點

b點

b點

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4 開始位置5

LD

SD

SD

JD

JDJOG

SD

※

※實線表示突然
停止設定時，虛線
表示減速停止設定時。

（a點檢測時
感應器OFF）

（a點檢測時
感應器ON）

※

F速度

L速度

F速度

L速度

L速度
SD

L速度

F速度

L速度

SD
L速度

L速度

F速度

L速度

L速度

JOG

L速度

CCWLS CWLS

<原點檢測行程>

ORG

a點

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

JD

JD
JOG

※

※實線表示突然停止
設定時，虛線表示
減速停止設定時。

※

L速度

F速度

L速度

L速度

SD

F速度

L速度

SD
L速度

F速度

L速度

SD
L速度

F速度

L速度

JOG

JOG
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<原點檢測行程>

ORG

a點

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※實線表示突然停止

設定時，虛線表示

減速停止設定時。

※

F速度

L速度

F速度

L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度

L速度

SD
L速度

L速度

F速度

L速度

JOG

JD
JOG

JD
JOG

CWLS

JD

JD
JOG

JOG

SD

SD

F速度

L速度

F速度

L速度

L速度
※

※

L速度

SD
L速度開始位置3

開始位置1 開始位置2

CCWLS

CCWLS(a點)

※實線表示突然停止設
定時，虛線表示減速
停止設定時。

CCWLS

CCWLS

JD

JD
JOG

JOG

SD

SD

F速度

L速度

L速度

L速度

SD

L速度

F速度

L速度

開始位置3

開始位置1開始位置2

CWLS（a点）

※

※

※實線表示突然停止設定
時，虛線表示減速停止
設定時。

原點回歸方法

自動滑台

【類型4】 對CW方向進行檢出，對ORG信號的CW側邊緣（a點）進行檢出工程。 

【類型5】 對CCW方向進行檢出，對CCWLS信號的CW側邊緣（a點）進行檢出工程。 

【類型6】 對CW方向進行檢出，對CWLS信號的CCW側邊緣（a點）進行檢出工程。 
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CWLS

ORG

JD JOG

JD JOG

b點

c點

CCWLS

<原點檢測行程>

TIMING

<勵磁TIMING檢測工序>

CWLS

ORG

JD

JD

JOG

JOG

b點

c點

CCWLS

<原點檢測行程>

TIMING

<勵磁TIMING檢測工序>

○ 檢出開始位置

● 檢出結束位置

F速度 驅動速度（設定速度）

L速度 啟動速度（設定速度）

JD（JOG） 檢出JOG間隔（JD＝L速度）

LD 極限檢出停止時間300msec

SD 感應器檢出停止時間300msec

【類型8】 類型2執行後，對TIMING信號的CCW側邊緣（c點）進行檢出工程。 

【類型9】 類型3執行後，對TIMING信號的CCW側邊緣進行檢出工程。 

【類型10】 類型4執行後，對TIMING信號的CW側邊緣進行檢出工程。 

【類型11】 類型5執行後，對TIMING信號的CCW側邊緣進行檢出工程。 

【類型12】 類型6執行後，對TIMING信號的CW側邊緣進行檢出工程。 

【類型7】 類型1執行後，對TIMING信號的CCW側邊緣（c點）進行檢出工程。 

使用TIMING信號進行原點回歸時（類型7∼12）

步進馬達的勵磁狀態為驅動器規定的勵磁原點時，TIMING輸出變為ON。 

（步進角為0.72°的馬達時，每7.2°TIMING輸出變為ON）
如滑台原點感應器與TIMING輸出構成AND迴路，可抑制原點感應器內的馬達停止位置的誤差，檢出更加精確的原點位置。 
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CN2

接頭:PADP-10V-1-S（JST）
觸頭:SPH-002T-P0.5L（JST）

接頭:PADP-10V-1-S（JST）
觸頭:SPH-002T-P0.5L（JST）

CN1

CN3

＋10mm
－0mm

500mm

500mm

＋10mm
－0mm

UL2464 AWG24 2P 黑色
接頭:PADP-10V-1-S（JST）
觸頭:SPH-002T-P0.5L（JST）

觸頭:10126-6000EL（3M）
觸頭罩:10326-3210-000（3M）

＋50mm
－0mm2000mm

UL20276 AWG28 13P 深藍色

觸頭:10136-6000EL(3M)
觸頭罩:10336-3210-000(3M)

＋50mm
－0mm2000mm

UL20276 AWG28 18P 深藍色

2

3

4

6

8

5

2

3

4

6

8

5

控制器側 電腦側

遮罩連接至電纜夾

HD
EB
-9
S(
05
)(
HR
S)

HD
EB
-9
S(
05
)(
HR
S)
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連接器：09-0341-02-14（Binder）
 14針插孔接頭

φ17

40

φ29.2

54

電纜:24AWG×13（UL2844）
 外套型 軟質聚氯乙烯黑色半亮

連接頭：SRCN6A21-16S（JAE）
 16針插孔接頭

控制器側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸入

CCWLS輸入

NORG輸入

ORG輸入

感應器電源（DC5V（＋））

感應器電源（DC5V（－））

F.G

滑台側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸出

開路

CCWLS輸出

開路

感應器電源（DC5V（＋））

NORG輸出

電磁制動閥電源（DC24V（＋））

電磁制動閥電源（DC24V（－））

ORG輸出

感應器電源（DC5V（－））

F.G

A

C

E

G

J

L

M

N

O

P

R

S

T

U

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16
虛線為屏蔽。

※1

※1 不帶電磁制動閥的馬達中該端子為開路。

,4m ±60mm ,6m ±100mm2m ±30mm

－

－

藍

紅

橙

綠

黑

茶

黃

桃

紫

灰

白

淺綠

淺藍

連接頭: 09-0341-02-14(Binder)
 14針插孔接頭

φ17

40

φ14.7

43

電纜：24AWG×13（UL2844）
 外套型 軟質聚氯乙烯黑色半亮

連接頭：HR10A-10P-12S（73）（HRS）
 12針插孔接頭

控制器側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸入

CCWLS輸入

ORG1（NORG）輸入

ORG2（ORG）輸入

感應器電源（DC5V（＋））

感應器電源（DC5V（－））

F.G

滑台側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸出

CCWLS輸出

ORG2（ORG）輸出

感應器電源（DC5V（＋））

ORG1（NORG）輸出

感應器電源（DC5V（－））

F.G

A

C

E

G

J

L

M

N

O

P

R

S

T

U

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

虛線為屏蔽。

,4m ±60mm ,6m ±100mm2m ±30mm

－

－

藍

紅

橙

綠

黑

茶

黃

紫

灰

桃

白

淺綠

淺藍

電纜結線圖

自動滑台

■一般電纜

●D214-1-2E（K）、 D214-1-4E（K）、 D214-1-6E（K）
※單側散線電纜（末尾帶K）的14針公聯接頭（控制器）側為散線。 

40

φ17

連接頭：09-0341-02-14（Binder）
 14針插孔接頭

控制器側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸入

CCWLS輸入

NORG輸入

ORG輸入

感應器電源（DC5V（＋））

感應器電源（DC5V（－））

F.G

A

C

E

G

J

L

M

N

O

P

R

S

T

U
虛線為屏蔽。

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

滑台側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸出

CCWLS輸出

感應器電源（DC5V（－））

感應器電源（DC5V（＋））

ORG輸出

感應器電源（DC5V（－））

F.G

連接頭：HR10A-10P-12S(73)(HRS)
 12針插孔接頭

電纜：24AWG×10（UL2844）
 外套型 軟質聚氯乙烯黑色半亮

43

φ14.7

,4m ±60mm ,6m ±100mm2m ±30mm

－

－

藍

紅

橙

綠

黑

茶

黃

紫

灰

白

●D214-2-2E（K）、 D214-2-4E（K）、 D214-2-6E（K）
※單側散線電纜（末尾帶K）的14針公聯接頭（控制器）側為散線。 

■狹縫原點感應器（ORG2）對應電纜（PG,KX07/08/10/12,KH,KG05/07系列用）
●D214-2-2EA（K）、 D214-2-4EA（K）、 D214-2-6EA（K）

※單側散線電纜（末尾帶K）的14針公聯接頭（控制器）側為散線。 
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※1 不帶電磁制動閥的馬達中該端子為開路。

40 54

控制器側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸入

CCWLS輸入

NORG輸入

ORG輸入

感應器電源（DC5V（＋））

感應器電源（DC5V（－））

F.G

A

C

E

G

J

L

M

N

O

P

R

S

T

U

虛線為屏蔽。

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

滑台側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸出

開路

CCWLS輸出

開路

感應器電源（DC5V（＋））

NORG輸出

電磁制動閥電源（DC24V（＋））

電磁制動閥電源（DC24V（－））

ORG輸出

感應器電源（DC5V（－））

F.G

φ29.2φ17

※1

,4m ±60mm ,6m ±100mm2m ±30mm

－－

連接頭: 09-0341-02-14（Binder）
 14針插孔接頭

電纜：24AWG×13（UL2660）
 外套型  PVC黑色

連接頭：HR10A-10P-12S(73)(HRS)
 16針插孔接頭

藍

紅

橙

綠

黑

茶

黃

桃

紫

灰

白

淺綠

淺藍

40

φ17

控制器側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸入

CCWLS輸入

NORG輸入

ORG輸入

感應器電源（DC5V（＋））

感應器電源（DC5V（－））

F.G

A

C

E

G

J

L

M

N

O

P

R

S

T

U
虛線為屏蔽。

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

滑台側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸出

CCWLS輸出

感應器電源（DC5V（－））

感應器電源（DC5V（＋））

ORG輸出

感應器電源（DC5V（－））

F.G

43

φ14.7

,4m ±60mm ,6m ±100mm2m ±30mm

－

－

連接頭: 09-0341-02-14（Binder）
 14針插孔接頭

電纜：24AWG×13（UL2660）
 外套型  PVC黑色

連接頭：HR10A-10P-12S（73）（HRS）
 12針插孔接頭

藍

紅

橙

綠

黑

茶

黃

紫

灰

白

連接頭: 09-0341-02-14（Binder）
 14針插孔接頭

φ17

40

φ14.7

43

電纜：24AWG×13（UL2660）
 外套型  PVC黑色

連接頭：HR10A-10P-12S（73）（HRS）
 12針插孔接頭

控制器側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸入

CCWLS輸入

ORG1（NORG）輸入

ORG2（ORG）輸入

感應器電源（DC5V（＋））

感應器電源（DC5V（－））

F.G

滑台側端子功能

馬達導線(藍色)

馬達導線(紅色)

馬達導線(橙色)

馬達導線(綠色)

馬達導線(黑色)

CWLS輸出

CCWLS輸出

ORG2（ORG）輸出

感應器電源（DC5V（＋））

ORG1（NORG）輸出

感應器電源（DC5V（－））

F.G

A

C

E

G

J

L

M

N

O

P

R

S

T

U

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

虛線為屏蔽。

,4m ±60mm ,6m ±100mm2m ±30mm

－

－

藍

紅

橙

綠

黑

茶

黃

紫

灰

桃

白

淺綠

淺藍

■可撓式電纜

●D214-1-2R（K）、 D214-1-4R（K）、 D214-1-6R（K）　　　
※單側散線電纜（末尾帶K）的14針公聯接頭（控制器）側為散線。 

●D214-2-2R（K）、 D214-2-4R（K）、 D214-2-6R（K）
※單側散線電纜（末尾帶K）的14針公聯接頭（控制器）側為散線。 

■狹縫原點感應器（ORG2）對應電纜（PG,KX07/08/10/12,KH,KG05/07系列用）
●D214-2-2RA（K）、 D214-2-4RA（K）、 D214-2-6RA（K）
※單側散線電纜（末尾帶K）的14針公聯接頭（控制器）側為散線。 



1
211

XY

Z

水平面Z

XYZ

測角

旋轉

X

組合

控制元件

控
制
元
件

Pin
1
2
3
4
5
8

記號
BLUE
RED

ORANGE
GREEN
BLACK

＋M.BRAKE
-M.BRAKE

信號名
馬達導線 藍色
馬達導線 紅色
馬達導線 橙色
馬達導線 綠色
馬達導線 黑色
馬達制動器+
馬達制動器-9

藍

紅

黃

綠

黑

白

茶

31

4 6

97

馬達側連接器
350720-1(Tyco Electronics Japan(同))

驅動器側壓接端子
0.5-3

BLUE

RED

GREEN

BLACK

＋M.BRAKE

-M.BRAKE

ORANGE

3m ＋50mm
-0mm

VCTF23NX-0.5-8(倉茂電工(株))

ULAWM2517 AWG20

馬達側連接頭
5559-10P(日本Molex(株）)

驅動器側連接頭
5557-10R(日本Molex)(株))

3m ＋50mm-0mm

Pin
1
2
3
4
—
6
7
8
9
10

Pin
1
2
3
4
—
6
7
8
9
10 屏蔽

白

紫

紅

藍

黑

茶

綠

黃

馬達側連接器: JN4FT04SJ1-R（日本航空電子工業（株））

V

W
FG

200mm

U

伺服放大器側
單側散線NA3CTR-18-4(MISUMI)

ULAWM2517 AWG18

Pin
1
2
3
4

信號名
FG

U相
V相
W相

記號
FG
U
V
W藍

白

綠
紅

黃/

3m ＋50mm
－0mm

馬達(編碼器)側
連接器:1674320-1 (Tyco Electronics Japan(同))

伺服放大器側
插座 ：36210-0100FD（3M）
外殼元件 ：36310-3200-008（3M）

※負荷側引出

NAMFSB-23-3P(MISUMI)
ULAWM2576 AWG23

遮

Pin
1
2
3
4
9
板

信號名
P5
LG
MR

MRR
BAT
SD

Pin
3
6
5
4
2
9

信號名
P5
LG
MR

MRR
BAT
SD

白
黑

黑
綠

紅

3m ＋50mm
－0mm

自動滑台  馬達選項附屬電纜（馬達用）

自動滑台

●帶電磁制動馬達電纜（固定用）　STPO-RK2-A-3

●α步進馬達電纜（可動用）　STPO-AS1-B-3

●伺服馬達電纜（可動用）　SVPM-J3HF1-B-3-02S

●伺服編碼器電纜（可動用）　SVEM-J3HF1-B-3

請參閱附件
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Optionally Supplied Cable step motor cable

Motor-end connector Driver-side connector

16.9 14

16
.5

22
.3

7.9 8.3
10.9

15
.943025-1000(MOLEX)43020-1000(MOLEX)

φ8

□m +50mm
ｰ0mm

【Connection diagram】

12345

678910

1

6

2

7

3

8

4

9

5

10

1

2

3

4

5

6
7
8
9
10

MOTOR

Motor lead

Drain wire

Motor lead
Motor lead

Motor lead
Motor lead

Motor lead
Motor lead
Motor lead
Motor lead

B

R

B

P
B

O

WW

G

G

【Connection diagram】

12

22
.2

14.5

37
.5

11.619.6

20.6

30 24
.3

23.9

φ8

75

Coupler cover
5557-10R-210
(MOLEX)

5559-10P-210(MOLEX)

□m
+50mm
ｰ0mm

12345

678910

1

6

2

7

3

8

4

9

5

10

1

2

3

4

5

6
7
8
9
10

MOTOR

Motor lead

Drain wire

Motor lead
Motor lead

Motor lead
Motor lead

Motor lead
Motor lead
Motor lead
Motor lead

B

R

B

P
B

O

WW

G

G

ϕ

1

2

3

4

5

6

B
R
YY
B

G
O

MOTOR

Motor lead

Motor lead

Motor lead

Motor lead

Motor lead

Motor lead

CC0 0VA2R2

CC0 0VA2F2

Product Model

KS101-30L R PA-2A

KS101-30L R PA-5A

Product Model

KS101-30L R PA-2R

KS101-30L R PA-5R

KS101-30L R QA-2R

KS101-30L R QA-5R

KXC -PAP

KXG06- -PAP

KXL06 - -PA P

PG PAP

SXM20-T1E-D1-3
SXM26-T1E-D1-3

2 : 2m 
5 : 5m

2 : 2m
3 : 3m
5 : 5m 

2 : 2m
3 : 3m
5 : 5m 

CC0 0VAF

CC0 0VAR

Product Model

KS101-30L R QA-2A

KS101-30L R QA-5A

KS102- QA-2A

KS102- QA-5A

Product Model

KS101-30L R QA-2R

KS101-30L R QA-5R

KS102- QA-2R

KS102- QA-5R

KXS18 -QAP

SXM20-T2E-D2E-3

SXM26-T2E-D2E-3

SXM30-T2E-D2E-3

SXM30-T3E-D3E-3

SXM45-T3E-D3E-3

Product Model

SXM20-T4E-D4E-3

SXM26-T4E-D4E-3

SXM30-T5E-D5E-3

SXM45-T5E-D5E-3

CC030VPF 3m

2 : 2m 
5 : 5m Motor-end connector Driver-side connector

Motor-end connector Driver-side connector
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Optionally Supplied Cable     With electromagnetic brake motor cable

Cable for motor

Cable for electromagnetic brake

Cable for motor

Cable for electromagnetic brake

CC030VARB
Product Model

SXM20-T2BE-D2E-3

SXM26-T2BE-D2E-3

SXM30-T2BE-D2E-3

SXM30-T3BE-D3E-3

SXM45-T3BE-D3E-3

CC030VPFB

Product Model

KXG06- -MAM

KXL06 - -MA M

PG MAM

KXS18 -SAM

SXM20-T4BE-D6E-3

SXM26-T4BE-D6E-3

SXM30-T4BE-D6E-3

SXM30-T5BE-D7E-3

SXM45-T5BE-D7E-3

3m

3m

22
.2

14.5
11.619.6

12

37
.5

20.6

30 24
.3

23.9

φ8

75

Coupler cover
5557-10R-210
(MOLEX)

5559-10P-210(MOLEX)

3m
+50mm
ｰ0mm

12345

678910

1

6

2

7

3

8

4

9

5

10

【Connection diagram】
1

2

3

4

5

6
7
8
9
10

MOTOR

Motor lead

Drain wire

Motor lead
Motor lead

Motor lead
Motor lead

Motor lead
Motor lead
Motor lead
Motor lead

B

R

B

P
B

O

WW

G

G

13.5

1911
.8 80±10

24

ϕ4.1（Flexible cableϕ6）

Bar terminal：AI0.5-8WH（PHOENIX CONTACT）

Coupler cover

76

21
.5

5559-02P-210
(Molex )

3m
+50mm
ｰ0mm

2

1

1

2 B
electromagnetic brake

Electromagnetic brake
Electromagnetic brake

【Connection diagram】
WW

【Connection diagram】

19.623.9 ϕ
8.

1

13
.8

（15）

5559-06P-210
(Molex)

5557-06R-210
(Molex)

3m
+50mm
ｰ0mm

456

123 1

6

2

4 5

3

1

2

3

4

5

6

B
R
YY
B

G
O

MOTOR

Motor lead

Motor lead

Motor lead

Motor lead

Motor lead

Motor lead

（12）

（
23
）

23.9
3m

+50mm
ｰ0mm

80

5559-02P-210
(Molex)

ϕ4.1（Movable Cable：ϕ6）

2

1

1

2 B
electromagnetic brake

Electromagnetic brake
Electromagnetic brake

【Connection diagram】
WW

Bar terminal：AI0.5-8WH
（PHOENIX CONTACT）

（14）

（
12
）

Motor-end connector Driver-side connector

Motor-end connector Driver-side connector

Motor-end connector Driver-side connector

Motor-end connector Driver-side connector
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感應器側
連接頭(母頭):HR10A-7P-6S(73)(廣瀨電機)

＋50mm
-0mm2m

ULAWM20276 AWG28 3P 深藍色

/

/

/

/

/

/
屏蔽

Pin
1
2
3
4
5
6

信號名
CWLS
CCWLS
ORG
NORG
V＋

※屏蔽與連接器內殼連接。

V-

橙

橙

灰

灰

白

白

黑點

紅點

黑點

紅點

黑點

紅點

Pin

1

2

3

4

5

信號名

V＋

V－

ORG1

CCWLS

CWLS

茶

藍

黑

黃

白

感應器側
機罩 ：ZHR-5(JST(株))
觸頭 ： SZH-002T-P0.5(JST(株))

＋50mm
－0mm

UL1061 AWG26

2m

信號名
V＋
V－

ORG2（OUT1）
ORG2（OUT2）

狹縫原點感應器(ORG2)
微型光電感應器：PM-L25（SUNX（株））

0.09mm2 4芯橡皮絕緣電纜

＋50mm
－0mm1m

茶

藍

黑

白

自動滑台  馬達選項附屬電纜（感應器用）
●CAVE-X/KXC馬達選項用電纜（固定用）　HR10AP-S-A-6-2

●PG系列用極限感應器電纜（固定用）　PＧ-H-ASSY5-2000

●PG系列用狹縫原點感應器（光微感應器）（固定用）　PM-L25

 馬達選項附屬電纜（馬達/感應器用）不售單品。 

關於PG系列馬達  P.1-037

關於CAVE-X馬達 KXG  P.1-051

 KXL  P.1-077
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